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Implémentation d’une partition Linux avec ROS2 sur Xtratum NG

Description

ROS2 (Robotic Operating System 2 - https://docs.ros.org/en/humble/index.html) est un ensemble de 
bibliothèques et d'outils open source pour la construction de systèmes d'exploitation robotiques. Il s'agit d'un 
logiciel intermédiaire capable de connecter plusieurs applications à plusieurs capteurs et actionneurs qui 
contrôlent un robot ou un drone. 

D'autre part, Xtratum NG (XNG - https://www.fentiss.com/xtratum/) est un hyperviseur créé pour les 
applications spatiales, mettant en œuvre un paradigme TSP (Time-Space Partitioning - 
https://en.wikipedia.org/wiki/ARINC_653). Cette technologie a été développée à l'origine pour les avions. 

Le DISC souhaite maintenant construire un nouveau drone basé sur ces deux technologies, qui n'ont pas 
encore été mises en œuvre ailleurs et qui présentent un grand potentiel à la fois pour les 
rovers/robots/drones sur Terre et dans l'espace.

Résultats attendus du projet

L'objectif du projet est de configurer, compiler et tester une partition basée sur ROS 2 
Linux avec XNG, et de vérifier sa fonctionnalité. Pour ce faire, le stagiaire devra réaliser les étapes 
suivantes :

1.État de l’art : comprendre les fonctionnalités de base de XNG et ROS 2. 
2.Se familiariser avec le projet Yocto-Linux, utilisé pour construire la partition.
3.Tester et vérifier la partition sur une carte (Zybo-Z720). 

Compétences

- Bonnes compétences en programmation en C/C++
- Notions des systèmes en temps réel
- Connaissances des cartes électroniques (RPI, BBG)
- Connaissances des systèmes Linux (Debian, Ubuntu)
- Anglais sera une plus 
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